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简介

LiDAR360MLS是数字绿土自主研发的三维要素智能提取及分析软件，主要面向LiGrip，LiBackpack，LiMobile及其

他第三方移动测量设备获取的激光点云、影像（全景\平面）等开展数据智能处理和分析，旨在为用户提供从预处

理到后处理成果交付的一站式解决方案。

软件平台主要包括数据可视化浏览、量测及编辑工具、60余种点云处理工具、百余项矢量测图工具、40余项影像

处理工具，AutoCAD插件等，内置多场景点云智能分类模型，提供点云及影像数据的智能标注，AI模型训练到模型

推理的完整生产链。

全息测绘模块可基于点云和影像数据结合自研AI算法，进行各种交通标志标线、路侧设施的智能化提取及矢量化，

可应用于全息测绘(资产普查)、地形测量、高精度地图制作、智慧城市建设和基础设施管理等

建筑测图模块提供建筑平面图及立面图的自动矢量化功能，可应用于建筑设计、施工规划等

道路分析模块提供各种三维分析功能，如破损、净空、限高、断面以及道路地形生产等，可应用于三维空间分析、

巡检养护、安全预警、道路规划、地形测绘、铁路巡检分析、桥梁安全分析、城市配电线路净空安全分析、道路限

高分析等领域

道路建模模块提供道路部件级要素一键式建模及模型编辑功能，可应用于道路部件级实景三维建模、数字孪生

城市林业模块提供单木分割、编辑、参数计算及三维分析等功能，可应用于城市绿化、园林管理、树木健康监测和

城市生态规划

高斯重建模块提供基于LiGrip O1Lite/O2Lite、LiGripH300设备数据一键创建逼真的GS渲染模型，提供基于GS模型

进行测图、测量、漫游等功能。
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高斯重建模块

高斯效果大提升

1.优化高斯重建算法，与V9.0版本相比在计算机同等显存情况下，重建的点数更多，细节大幅度提升

LiGrip数据：

景区场景：

V9.0高斯效果

V9.1高斯效果

变电站场景：



V9.0高斯效果

V9.1高斯效果

UAV数据：



V9.0高斯效果

V9.1高斯效果

新增

1.通用高斯重建新增对BlocksExchange XML的SFM格式数据的支持



2.新增高斯变换功能，支持对高斯数据进行旋转平移

3.高斯剖面新增旋转功能，支持在剖面窗口旋转查看高斯数据



4.高斯单体编辑新增基于SAM大模型的PVS点选功能，可在数据上待标注的位置任意点击后，模型自动标注待标注

的整个物体



5.高斯单体编辑新增基于SAM大模型的PCS文本标注功能，文本方式即可选择内置的文本，模型自动将待标注范围

内属于该文本的地物进行选中与自动单体化



优化

1.高斯重建支持用户自定义设置重建使用的显存，从而控制重建最大点数



2.优化高斯剖面编辑，支持直接在高斯窗口拉剖面，剖面窗口显示高斯，和点云显示与编辑逻辑保持一致，且高斯

选择分类、单体编辑、删除高斯、表面压平功能均支持新的高斯剖面窗口逻辑

3.优化LOD高斯数据的编辑，可直观看到分块并进行选择要编辑的块，且可进行剖面编辑

4.优化高斯交叉选择工具所使用的模型



BP模块

注意事项：9.1开始对显卡的驱动有着明确的需求，为了保证您程序的顺利运行，请更新NVIDIA官方驱动

下载地址:https://www.nvidia.cn/geforce/drivers/;

新增

1.新增优化GNSS选项，可有效抑制GNSS假固定问题

根据SLAM结果优化GNSS定位（RTK或者PPK结果），适用于林下，城市复杂环境，变电站，水域 等场景；默认

为不勾选。

不进行优化GNSS

https://www.nvidia.cn/geforce/drivers/


进行优化GNSS
当前支持以下设备

H300（B.00），O2，O2-LITE，LiAir X4

使用方法：

1）当配置了RTK时

①新建工程时采用.lislam文件新建之后，可直接勾选“优化GNSS”；

②如果是手动新建时，按照正常流程配置移动站和基准站（基站可以为设备自动记录的rtcm3基站格式，也可以是

其他RINEX格式基站）



2）当未配置RTK时

未配置RTK时，直接配置移动站和基站即可（RINEX格式基站）



2.新增全景分辨率输出选项

可选择全景分辨率进行输出，默认输出原始分辨率全景。同时支持标注的4K，8K，12K全景分辨率的输出

注意：选择大于原始分辨率进行输出时，只是满足了对应的分辨率，并未增加影像细节；

3.支持LiGrip SE，LiAir X4-PLUS的解算

支持LiGrip SE，LiAir X4-PLUS的SLAM数据解算；

优化

1.优化大数据的着色效率

优化大面积（超过10000平方米）或者采集时间大于20分钟的处理效率，综合提速15%；

2.优化林业模式下的树干滤波效果

9.0.2树干滤波效果



9.1.0树干滤波效果

9.0.2胸径处滤波效果



9.1.0胸径处滤波效果

3.优化初始启动页面

优化初始页面，页面更加简洁易懂，历史工程带有缩略图可供用户快速选择相应数据。

9.0.2初始页面



9.1.0初始页面

4.优化默认.mscan的命名方式

由原来默认的YYYY-MM-DD-HH-MM-SS.mscan更改为YYYYMMDDHHMM.mcan（例如2026-01-26-17-51-
23.mscan更改为202601261751.mscan

修复

1.修复H300(B.00)偶发着色失败的问题

2.解决O2在隧道模式下的卡死问题



Geo模块

新增

1.新增掩膜去除功能，可根据用户自定义的掩膜文件解析生成车体位置去除的全景照片。

 
左：去除前；右：去除后

2.新增全景补全功能，可对影像中的车体位置进行去除并完成智能补全。

 
左：补全前；右：补全后

3.新增生成遮罩功能，用户可在全景窗口直接进行掩膜绘制。

 
左：绘制图；右：全景掩膜

4.支持对点云进行速度过滤，可去除停车时候的冗余数据，以提高后续数据处理效率。

优化

1.轨迹解算算法优化。



平台

新增

1.新增封闭体积计算功能，可一键计算如罐体、矿道、矿洞、溶洞、隧道等场景下封闭的体积，并生成报告

2.体积量测功能新增关键点保存选项，可将参与勾网的点保存到矢量图层中，方便进行其他应用的使用

3.地图功能新增对WFS和WMS格式的支持

4.全景影像页面新增全景补全功能，可根据遮罩文件，补全遮罩范围内的像素



 
左：原始采集照片；右：补全后照片

5.全景影像页面新增生成遮罩功能，可直接在全景窗口中进行遮罩范围的绘制，生成遮罩文件

6.栅格影像页面的图像标注功能，基于SAM大模型，新增PVS点选和PCS框选两种选择标注功能，可提升标注效率

7.工具箱的预处理工具新增精度检查功能，基于导入的控制点文件，通过在点云数据中对应的刺同名点，计算点云

数据的RMSE、Min、Max等参数指标

8.工具箱的点云配准工具新增对多轨迹的支持

优化

1.优化软件的Startpage页面，拆分成工程、最新消息、资源三大部分。其中工程分为新建与打开，最近工程列表新

增缩略图与工程类型标识等内容，可进行工程类型筛选，方便工程的查找

 
左：V9.0版本Startpage；右：V9.1版本Startpage



注：V9.1之前版本的解算工程未区分SLAM解算与Mobile解算，因此升级后默认均显示为Georeference工
程，用V9.1重新打开后，即可更新工程标签为SLAM或Mobile

2.文件下的打开工程对最近工程列表同步新增缩略图、工程类型、工程路径、创建时间等内容，点击右上角的...支
持打开当前工程路径、从列表移除以及清空列表（当前工程列表会被全部清空）

3.优化默认工程名，将原本的“年-月-日-时-分-秒”简化为“年月日时分”，缩短名称长度

4.优化软件所有TXT文件导入的位置，界面新增编码设置

5.优化显示页面下的“显示/隐藏”工具组，按照工程、启动页、工具、窗口、显示、矢量工具进行分组，可下拉找到

需要打开的窗体或页面



 
左：V9.0版本；右：V9.1版本



建筑制图模块

新增

1.BIM建模模块的创建墙、楼板、屋顶等功能新增垂直绘制方式

优化

1.基于高斯的BIM绘图同步高斯剖面优化的逻辑



道路分析模块

新增

1.断面分析新增设计纵断面功能，可自定义断链、平曲线、竖曲线，其中对平曲线的定义支持交点法与线元法两

种，符合专业的断面分析规范

断链

平曲线



竖曲线

2.断面分析新增横断面管理器，可新建、导入设计横断面，也可编辑、导出等

优化

1.根据新增的设计横纵断面，优化与适配道路断面、隧道断面的断面分析逻辑

2.道路地形模块的断面地形，同步断面分析中的设计横纵断面添加的逻辑
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BP模块

修复

1.修复点云数据2mm时滤波进程卡住

2.修复车载模式数据偶发解算失败和赋色异常的bug

3.修复部分坐标系赋色异常的bug

4.修复手动MASK无法生效的bug

5.修复某些异常条件下无法进行GCP的bug



高斯重建

1.优化LOD数据，减少存储数据量

建筑制图

1.优化剖面窗口鼠标滚轮中间操作

2.修复剖面窗口点击空格点云不显示的问题

道路分析

1.优化基于点云的道路破损检测算法，提升破损检测精度，完善破损分析流程

平台

1.修复Modelbulider无法修改功能名称和属性的问题

2.修复在Modelbulider中按属性分割无法使用的问题

3.修复图像标注SAM模型初始化软件崩溃的问题

4.修复点云配准和定义坐标系功能覆盖当前工程视图中轨迹没有更新显示的问题

5.修复导出属性表失败的问题

6.修复WIN7系统软件无法启动的问题

7.优化按附加属性提取功能，支持选择参与提取的文件
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高斯重建模块

新增

1.高斯重建支持在NVIDIA50系列显卡上进行重建

2.新增变换功能，若第三方重建的数据坐标Z轴不朝上，可以使用该功能进行局部坐标系旋转，调整为Z轴朝上，方

便在软件中显示与编辑

优化

1.优化高斯渲染，采用GPU调度，减少快速移动过程中的伪影

2.修复部分格式无法定义投影的问题



平台

新增

1.点云自定义深度学习分类模型训练与推理、图像自定义深度学习模型训练与推理支持在NVIDIA50系列显卡上运

行

2.新增矢量手动配准功能，可将矢量图层之间进行手动旋转平移或点云配准，也可将矢量图层通过手动旋转平移或

点对往点云上进行配准

3.新增几何特征计算功能，可计算点云数据的诸如曲率、点密度、主成分等23个几何特征

4.新增测量点噪声功能，可计算水平表面上点到其近邻点拟合平面的距离来评估噪声水平

5.新增测量覆盖率功能，可计算规划采集范围内实际采集数据的占比，并生成覆盖率报告



6.新增自适应下采样功能，可根据点云的曲率、强度、RGB值进行自适应的数据下采样，确保下采样后的数据保留

更多的有效特征

左：按体素下采样；右：基于强度按体素下采样

优化

1.修复DXF导出精度损失问题

2.修复点云TXT格式导入附加属性识别问题

3.修复按多边形裁切崩溃的问题

4.修复点云深度学习分类进度条异常的问题



全息测绘模块

新增

1.道路标识训练与匹配、道路设施训练与探测功能新增对NVIDIA50系列显卡的支持

2.添加交通标志牌功能新增中心点坐标、法向、长度、宽度的自动计算，并填入属性表中

3.路边沿线探测新增类别过滤选项，减少噪点对路沿提取的影响



道路分析模块

新增

1.断面分析的导出断面支持LandXML格式的导出

2.TIN模型支持LandXML格式的导出



优化

1.优化关键点提取功能后3D窗口点云按类别显示刷新

2.优化基于图像的道路破损检测结果，增加距离过滤的选项，减少图像边缘处误差较大的结果



BP模块

优化

1. 优化着色效果

 优化LiGrip着色效果：减少断裂，优化着色清晰度



2. 优化滤波效果

优化对室内镜像噪点的去除算法



3. 算法优化

1. 闭环稳定性优化；

2. 优化了通用模式下对小空间的适应性

3. 优化了多工程拼接算法的稳定性

4. 拓展星历文件的支持范围

修复

1. 修复GCP小概率拉偏的问题



Geo模块

新增

1.支持LiMobile M2 Pro设备数据解算。

2.新增生成距离附加属性文件选项。

解算设置

优化

1.SLAM解算算法优化，解算更稳定。
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BP模块

新增

1.调整可支持解算的设备范围

 支持  不支持

H120(A.10)
H300
O1-LITE
O2-LITE
O2
机载X4
DGC50H

V100
H120
GH120
H120M
机载X3C
机载X3CH
机载X3H
非 DGC50H 之外的背包

注意：不支持的设备仍然可以用MLS 9.0进行打开，但是无法进行SLAM解算

2.支持SLAM分布式处理

支持在一个局域网内的多台电脑组成集群运算，可有效的利用计算资源，提高处理速度；

注意：主电脑（主节点，用于控制计算引擎）需要授权，从电脑（计算引擎）需要授权；

3.支持一键生成倾斜模型

支持一键式生成MESH模型，支持导出osgb和OBJ两种格式



成果位于Result目录下

4.支持O2车载数据解算

支持O2车载模式下的数据解算（需搭配车载套件），模式需要选择“车载”

优化

1.优化动态物体去除效果

相比较于8.的动态物体去除更加干净（同一组数据对比8.\），杆状物体被消掉的概率大大降低，行人和车辆的动态

物体去除更加干净



2.优化倾斜模型建模效果

优化部分情况下模型有色点的问题





高斯重建模块

新增

1.高斯重建新增集群处理模式，多节点同时进行重建提升重建效率

2.新增通用高斯重建功能，支持UAV数据内部SFM模式处理，从SFM到高斯重建一键全流程处理

3.新增高斯剖面与基于矢量线的高斯剖面功能，可在高斯数据上拉剖面进行数据查看，支持剖面的缓冲区设置，剖

面上移下移与前后左右视角查看

 



4.新增高斯类别编辑功能，基于多种选择方式可在3D模式或剖面模型进行高斯数据的类别编辑，赋予高斯数据语义

信息

5.新增高斯单体化编辑功能，可自定义单体化信息，基于多种选择工具，在3D或剖面模式下，快速编辑高斯模型的

单体，赋予高斯数据单体实例信息。单体信息可随时查询，同时标签可导入与导出，方便多人协同作业



6.新增高斯删除功能，可切换透视与表面两种模式，基于灵活的多边形、矩形、套索等选择工具，可快速选中并删

除高斯点，且支持3D与剖面两种视图下的编辑。该功能可应用于高斯噪点删除及精细修模中

高斯表面模式(椭球显示)

7.新增压平工具，可绘制区域内凸起的位置进行模型压平，适用于修复编辑凸起的水域、地面等位置



8.新增高斯按类别、按标签、按高度三种属性的显示，丰富数据的渲染效果

8.新增高斯窗口地图显示功能，可在高斯窗口将高斯数据与天地图或其他在线地图图源信息叠加显示

9.新增高斯定义投影功能，可定义高斯数据的投影坐标系信息



 
10.新增大疆智图等第三方软件重建的结果导入与编辑

优化

1.优化高斯重建算法，增加重建后高斯数据点数，高斯效果更好

2.提升手持的重建视觉效果



（新增）集群计算模块

新增

1.新增集群计算功能，通过在局域网内的多台设备上部署计算模块，将原本顺序执行的大型流程拆分为多个可并行

处理的小型任务，从而提升数据处理的效率。

注：

1.受不同设备配置、交换机、网络带宽及数据量的影响，集群计算的效率提升效果也会有所不同，上表仅供参

考。

2.集群计算需单独申请权限，包含LiDAR360MLS集群计算主节点与集群计算引擎以及主节点电脑上需有需要

集群的业务的权限

3.集群重建详细要求与配置详见用户手册

2.支持BP解算、Mobile解算、高斯重建、模型构建器构建的流程化处理流程等相关功能进行多机集群处理。部分功

能集群计算效率提升对比参考表如下图所示：

3.支持节点自动搜索

4.支持集群节点任务控制

5.集群节点支持开始/停止接收任务

6.支持日志查看与导出



（新）沟槽管线模块

新增

1.新增管道提取功能，半自动探测提取管道的矢量线

2.新增生成管道关键点功能，可基于步长间距自动批量生成管道关键点

3.新增添加特殊关键点功能，可通过交互方式在需要添加关键点的位置添加任意的关键点，并支持定义关键点类

型，在添加时自动存储在属性中



4.新增关键点埋深计算功能，基于已有关键点与基准地面点点云数据，全自动计算关键点距离地面的埋深

5.新增沟槽提取功能，可半自动探测提取沟槽的中心线



6.新增点云提取功能，基于任意的矢量线图层，可自定义缓冲区范围，提取该范围内的点云数据保存至新文件中

7.新增体积量测功能，区别于工具页面下的体积量测，该功能更适配沟槽场景的体积量测，可基于沟槽或任意自定

义线设置计算范围，提供基于TIN和格网等方式的体积计算方式，可精确计算沟槽场景的体积

8.新增沟槽体积计算功能，该功能内部利用沟槽断面的方式，一键自动批量计算沟槽的土方量、长度、沟槽上下沿

平均宽度与沟槽的平均深度



9.新增沟槽断面功能，该功能可打开沟槽体积计算的断面或者自定义任意的断面，对断面进行编辑或者重新计算断

面及沟槽参数，可以生成沟槽的体积报告。



平台

新增

1.新增AI助手，登录LiCloud账号后可进行问答查询

2.新增模型构建器，可自定义点云、矢量、栅格等任意数据批处理流程

2.1画布任意可调，支持画布自动布局、撤销、恢复、1:1显示、放大、缩小、全图显示等操作

2.2支持功能直接拖拽到数据源上可自动相连

2.3支持批处理模型保存，可导出分发

2.4支持点云提取、导出、分类、投影和坐标转换及其他如滤波、归一化等功能；矢量转换、提取、叠加分析、近

邻分析、简化加密、投影坐标转换、导出等功能；栅格转换、表面分析、栅格分析及投影坐标转换等功能；地图要

素标线提取、道路设施自动提取、电力线限高分析、道路破损分析、道路地形DEM/DSM生成与等高线生成、城市

林业模块等功能的模型构建器构建

点云工具流程化处理



2.5已内置电力线限高分析、道路破损分析、道路地形DEM/DSM生成与等高线生成、城市林业单木分割及参数提取

与报告生成等功能的内置模型构建器，可一键运行

按图像破损检测流程化处理

单木分割流程化处理

2.6模型构建器支持集群计算

3.新增在线地图，可配置天地图与其他地图后，将在线地图显示在3D、栅格与高斯窗口，可叠加点云、矢量、栅

格、高斯数据等进行2D与3D展示，亦可在地图上进行量测、绘图与路径规划



4.新增点云按高差分类，可根据点云数据高度进行目标分类

5.新增点云按噪点分类功能，根据半径参数搜索噪点，并将噪点分到目标类别中

6.新增点云分块功能，可自定义分块大小与缓冲区将点云进行分块处理



全息测绘模块

新增

1.基于深度学习的道路矢量与设施探测功能支持构建流程化批处理模型，进行多数据、多步骤批量处理

2.内置《基于地理实体的全息要素采集与建库》规范中的基础地理信息要素分类编码，完善标线数据的采集、更新

与管理



建筑制图模块

新增

1.新增BIM建模模块，联动Rvit软件插件在LiDAR360MLS软件中进行矢量提取与绘制，在Revit中自动创建建筑BIM
模型

1.1 无需额外安装，一键配置Revit插件

1.2 支持基于点云或3DGS数据进行建模

1.3 自动在剖面模式下创建任意的标高

1.4 新增手动绘制与建模墙面工具



1.5 新增一键自动提取墙面工具，可根据点云数据自动提取场景中所有的墙面并尽可能相连

1.6 新增楼板绘制与建模功能

1.7 新增平面屋顶绘制与建模功能

1.8 新增柱子绘制与建模功能

1.9 新增基于剖面的窗户手动绘制/自动批量提取与建模功能，可使用阵列工具进行批量创建与建模

1.10 新增基于剖面的门手动绘制与建模功能

1.11 新增编辑要素功能，可精细编辑要素的节点，Revit中模型同步更新，同时也支持要素删除同步删除BIM中对

应的模型

1.12 新增视图同步功能，可让Revit中BIM模型与LiDAR360MLS软件中的点云/矢量/GS联动相同视角同时查看

2.立面测量模块新增窗户自动化提取，可一键批量提取一整面墙上相似形状的窗户，提升绘图效率

3.新增“建筑制图”页面，将原有的“平面图”与“立面测量”页面整合到该页面中，使用该业务时点击对应的按钮出现对

应的页面，并将置垂直、界面、正射影像、多边形/曲面/圆柱截面功能在“建筑制图”页面重复体现，支持用户导出

如dxf、las等格式的点云或正射影像，方便使用。



道路分析模块

新增

1.新增电力线限高分析、按点云检测破损、按图像检测破损、地形输出四个分析功能内置流程化批处理流程模板，

用户可点击一键进行批处理

电力线限高分析流程化处理

按点云破损检测流程化处理

2.将原始的破损检测功能拆解成按点云检测破损和按图像检测破损两个按钮，功能更清晰

3.断面分析新增对隧道断面计算、对比分析及成果导出的支持，具体包含：

3.1 支持创建隧道设计断面，支持多种方式的设计断面创建，参数可调，可灵活适配各种断面场景



3.2 支持隧道测量断面计算，并支持测量断面精细编辑

3.3 支持两期断面对比分析，可通过两期断面计算出填挖方体积，并支持生成对比报告



3.4 支持断面导出，可导出成dxf、shp等多种格式

3.5 支持PDF导出，将每一个断面（若有两期数据则包含两期）生成图片保存在PDF中

4.将原始的“道路表面”页面更名为“道路地形”页面

5.道路地形中的创建TIN功能，新增断裂线选项，可基于断裂线在地形坡度发生极具变化的地方生成更精准的地形

6.道路地形新增基于断面方式创建地形，可自定义道路断面地形的模板，进行批量精细地形的生成与编辑，并支持

特征线的导出



7.新增基于点云和图像两种数据源生成等高线功能，搭配软件矢量导出，可自定义导出shp、dxf等格式

8.新增TIN导出功能，可将TIN导出obj或ply格式

9.新增从相片生成正射影像功能，可基于全景/平面相机数据生成带地理坐标系的道路正射影像成果



城市林业模块

新增

1.新增城市林业从单木分割到参数计算及报告生成的完整流程化处理模板，可一键点击批量运行

2.新增基于影像深度学习语义分割方式的生态景观分析与参数计算，可计算绿视率、建筑物可视率及天空度



Geo模块

新增

1.车载Mobile解算新增支持集群计算功能，可实现将多任务同时分配给不同引擎设备进行并行解算，数据处理效率

显著提升。

LiDAR360MLS主节点V9.0.0

上：引擎配置；下：Mobile集群解算各步骤效率

受不同设备配置、交换机、网络带宽及数据量的影响，集群计算的效率提升效果也会有所不同。



2.软件新增地图功能，支持地图与轨迹及点云在3D窗口叠加显示，方便用户查看作业区域。

地图功能

优化

1.赋色算法优化，赋色效果更准确，真实还原三维场景。

左：V9.0版本软件赋色效果；右：V8.2版本软件赋色效果



V9.0版本软件赋色效果

2.点云解算算法优化，解算效率提升约33%。



上：V9.0版本软件解算日志；下：V8.2版本软件解算日志

3.全景影像解析算法优化，速度提升约190%。



上：V9.0版本软件解算日志；下：V8.2版本软件解算日志

受不同设备配置、网络带宽及数据量的影响，计算的效率提升效果也会有所不同。



LiDAR360MLS V8.2.2.1更新说明

BP模块

高斯重建模块

平台



BP模块

新增

1. 支持O2-Lite/O2 的VSLAM影像参与隧道模式解算；

2. 支持LiAir X4 的通用模式；

优化

3. 优化LiAir X4通用模式下的点云厚度；

修复

1. 修复GCP之后，点云混乱的BUG
2. 修复拼接后，着色点云混乱的BUG
3. 修复带GNSS解算后，使用GCP刺点报错PGO的错误



高斯重建模块

优化

1.修复宽字符数据通用高斯重建报错的问题

2.修复第三方重建的高斯数据导入查看数据显示异常的问题



平台

优化

1.修复DXF导入失败的问题

2.修复添加符号崩溃的问题

3.优化全景曝光点显示控制设置，将该选项显示在全景页面上

4.修复中文路径道路场景模型导出设施图层失败与坐标异常问题



LiDAR360MLS V8.2.2更新说明

高斯重建模块

BP模块

Geo模块

平台



高斯重建模块

新增

1.新增对手持O2型号设备高斯重建的支持

O2高斯重建结果

2.新增对手持多工程数据的高斯重建支持，支持手持O1/O2Lite、O2、H300等多种设备断点续扫、多站RTK等多模

式下的采集的多站数据拼接后共同进行高斯重建，支持室外多站、室内多站、室内外融合多站数据共同进行高斯重

建



多工程高斯重建结果

3.新增支持导入COLMAP格式进行通用高斯重建功能，可使用第三方软件将无人机、手机和数码相机等设备采集的

影像数据处理成COLMAP格式后，进行高斯重建。

无人机数据高斯重建结果

4.新增对大场景（已支持1亿+点的高斯数据量）高斯LOD渲染支持，同时支持对高斯LOD数据的选择裁切、测量测

图与格式转换



大场景高斯LOD显示

5.新增高斯交叉选择工具，基于SAM大模型智能识别物体辅助高斯选择



高斯交叉选择

6.新增天空盒显隐控制，当重建室外场景数据时，会自带天空盒数据，可自由开始或关闭控制其显隐。天空盒数据

不受选择裁切的影响。

7.新增高斯渲染质量显示控制，持渲染设置；在性能模式下，渲染速度会更快。在质量模式下，图形清晰度会更

好，同时对电脑硬件配置要求更高。因此可根据不同电脑性能切换不同的显示设置

显示设置

8.新增不同坐标系、不同单位下数据的高斯重建与量测

英尺数据高斯量测



BP模块

新增

1.支持O2系列设备的解算

2.支持MESH模型的生成（Beta测试版）

新增MESH（三维网格）成果的生成，支持所有手持/背包系列设备。

硬件配置要求如下：

常规BP配置，内存至少32GB，CPU i5及以上。MESH对CPU依赖比较强，性能越好，速度越快。

注意：MESH对CPU消耗很高，通常都在80%以上，因此在运行MESH时，建议不要做SLAM解算或者使用

其他消耗CPU资源的软件。

Mesh的生成速度一般在1:10-1:25左右，因电脑差异而定。

最终的MESH成果生成在Temp文件夹

3.新增2mm 高密度点云输出

支持O2系列和H300（B.00）的设备。以下为原始点云|普通高密度点云|2mm高密度点云的对比（从左到右）

注意，2mm的选项仅支持以.lislam拖拽的方式建立的工程





4.支持设置RTCM3格式基站坐标

5.新增对GCP 东坐标和北坐标弄反之后的提示

东坐标和北坐标弄反之后进行GCP，会报错’GCP initial transform error, please check the order of GCP for
xy'



优化

1.优化O2-LITE /H300(B.00) 楼层水平效果

2.优化去噪效果(白色为8.2.1，紫色为8.2.2）

对于室内噪点，以及树干噪点有较大的优化；



3.优化平滑效果（白色为平滑前，紫色为平滑后）

优化后的平滑能够更加的平滑，能够比较准确的取到原始点云的中部（尤其是室内，效果明显），平滑后的点云更

加聚集。



4.减小人脸和手机被赋色到物体上的概率



5.优化了高密度点云的强度效果

8.2.1及以前的高密度点云效果中，强度可能存在斑点以及散乱的问题，8.2.2优化了此效果，从左到右依次为原始

点云|8.2.1高密度点云强度|8.2.2高密度点云强度



修复

1. 修复小坐标点引入GCP之后，点云错乱的问题；

2. 修复长直线情况下，O2-LITE设备偶发数据倾斜严重问题；



Geo模块

优化

1.软件新增航带拼接前的解算磁盘剩余空间自动检测功能，防止航带拼接时因磁盘空间不足而失败。

2.优化软件轨迹解算算法，提升GNSS信号弱环境下长时间停车时的定位精度。

3.对已知问题进行修复并提高该模块运行稳定性。



平台

新增

1.新增批量截图功能，当工程中有影像时，可全自动截图所有矢量距离最近的影像图片并存储在数据库中

2.新增按字段值链接属性功能

3.AutoCAD插件新增对Civil 3D的支持

优化

1.优化矢量导出功能，支持将FID字段进行导出

2.优化属性表，支持列拖拽



3.优化正射影像导出彩色化影像无坐标系的问题

4.体积量测与两期体积量测新增支持绘制、导入多范围进行分析



LiDAR360MLS V8.2.1更新说明

BP模块

Geo模块

高斯重建模块

平台

全息测绘模块

道路分析模块

城市林业模块



BP模块

新增

1.支持O2-Lite，H300（B.00)设备数据解算

2.新增空旷模式

支持对O2-Lite 空旷场景的解算。当有RTK配置的时候，会自动读取存储的基站数据。

注意：仅支持O2系列，且该模式依赖基站数据

3.新增载体滤波

载体滤波主要是去除采集者本身的点云，相比较于以前的距离滤波，可以保留更多的地面点；

载体滤波顾名思义，是以激光器为中心，形成一个圆柱体的范围对采集者或者采集载体的点云进行滤除的一种方

式。最终是以激光器为中心，形成半径为R的圆柱体，去除a:上部距离的点和b:下部距离的点。

4.新增坐标偏移

新增坐标偏移，可在解算的时候直接对数据进行一个整体的偏移，一般用在高程纠正上面。



优化

1. 支持insv格式的视频自动化拷贝

2. 优化liscan 迁移之后，指定搜索的方式。由原来的一一指定改为指定搜索路径进行批量搜索的方式；

3. 距离滤波只保留了最大距离，去掉了最小距离（最小距离的作用与载体滤波功能相似）；



Geo模块

新增

1.支持安装旋转角参数修改，以适配LiMobileM2在不同安装方式下采集的数据。

激光器设置-旋转角

2.Rinex格式多频点数据读取方法更新。

优化

1.平滑算法优化，提高点云赋色效果。



左：未使用平滑功能；右：使用平滑功能

2.赋色功能，默认参数调整。



高斯重建模块

新增

1.新增对手持O2Lite、H300(B.00)型号设备高斯重建的支持

O2Lite高斯重建结果



H300-X4高斯重建结果

2.新增无点云时，对高斯数据进行点选、长度、高度、角度、面积的量测

无点云高斯数据高度量测

3.新增高斯盒选工具，通过四点绘制盒的方式进行高斯点选择，并支持盒选范围的旋转、平移与缩放

高斯盒选

4.新增第三人称视角模式，开启该模式，可在第三人称视角下进行沉浸式数据漫游。

优化

1.高斯重建过程中，添加几何约束去除照片间不一致性带来的漂浮物。



 

上：算法优化前；下：算法优化后

2.高斯相机漫游支持开启漫游时，3D和高斯窗口按照相同视角进行同步漫游。



平台

新增

1.新增点云盒选工具，并在选择时可对选择范围进行旋转、平移与缩放。

2.新增添加盒功能，通过四点绘制的方式，绘制任意长方体，并在绘制时可对其进行旋转、平移与缩放。绘制后的

长方体会自动计算其长宽高保存在属性表中。

3.新增计算方位角功能，对任意的矢量点，按照点顺序，计算其与正北方向的夹角

4.新增线间距计算功能，可计算任意两根线指定间隔下的线间距，可用于如计算车道宽度、道路宽度等任意两条线

宽度计算中



5.新增中间线生成功能，可生成任意两条线的中心线

6.新增按轨迹提取功能，可提取指定轨迹范围内的点云、轨迹、影像到新的文件

7.新增gpkg导出功能，可将当前工程结果导出成gpkg格式

优化

1.优化长度、角度、面积、坡度、高度测量功能，支持选中矢量进行量测

2.优化水平截面功能，增加捕捉高度设置，可将画图的参考面与点云截面区分，便于2D画图最终在一个平面上



全息测绘模块

新增

1.道路设施页面新增建筑物轮廓提取功能，该功能适配手持、背包、车载、机载等各平台采集的激光点云数据进行

建筑物外部轮廓提取。

手持激光雷达点云数据建筑物外轮廓提取结果



机载激光雷达点云数据建筑物外轮廓提取结果

优化

1.优化车道线探测功能中的虚线自动提取，支持小于1m或弧形走向虚线的全自动提取



道路分析模块

优化

1.优化断面分析算法，提高精细地形断面生成精度



城市林业模块

优化

1.生态景观批处理可视域分析功能视锥体模式下进行处理时，逐位置显示分析的范围



LiDAR360MLS V8.2.0更新说明

Geo模块

BP模块

高斯重建模块

平台

道路分析模块

城市林业模块



Geo模块

新增

1.新增数据拷贝功能，支持将采集磁盘中的数据批量拷贝到本地。同时支持在拷贝过程中同步完成数据质检工作并

提供原始数据质量报告以便查看数据异常情况。

原始数据质量报告

2.新增车载数据SLAM解算功能，可针对地下车库等GPS信号遮挡但特征丰富的场景进行有效的轨迹优化。



SLAM设置

左：未使用SLAM功能；右：使用SLAM功能



车载采集地下车库场景数据

3.新增滤波输出选项，支持对车载点云数据进行噪音、平滑滤波。

滤波



左：噪音滤波前；右：噪音滤波后

左：平滑滤波前；右：平滑滤波后

4.新增赋色平滑设置，提升赋色效果。

左：平滑前；右：平滑后

5.新增赋色天空色优化，解决植被顶部天空色问题。



左：天空色优化前；右：天空色优化后

6.新增赋色掩膜半径选项，在未制作掩膜文件的情况下也可获的较好的赋色效果。

掩膜半径设置



赋色效果图

7.GCP刺点功能新增拟合圆和线相交两种刺点方式。

拟合圆刺点方式



线相交刺点方式

8.支持LiMobile M2系列数据解算，新增平面解析功能，可单独解析LiMobile M2的平面相机数据并同时完成去畸变

操作。

优化

1.优化解算流程，将配准选项默认隐藏，用户需手动配准编辑时，可通过liscan或Group右键以及显示中的配准选项

将其打开。

优化后的解算流程



配准

2.解算结果默认按照约1G一个Lidata进行存储，以防Lidata过大引发的数据处理异常。



BP模块

新增

1.新增动态物体去除算法

在slam界面新增动态物体剔除选项

注意：动态物体剔除会让SLAM过程变慢，需要额外消耗计算时间。相比较于采集时间，O1-
LITE/H120/GH120变慢33%，H300变慢90%，V100变慢15%。

2. lislam导入时可选择性的导入工程

由于lislam记录了多个工程，但是实际上生产的时候，某些工程不需要导入，这个时候您可以根据自己需求进行选

择性导入；



导入时，可选择自动成组，免去后续手动成组的步骤

3.可自动识别断点续扫的连接关系



4.支持对DGC50 佳明相机的赋色

优化

1.GCP窗口显示优化

三维窗口显示的点名称与打点输入的点名称保持一致，导入控制点之后与控制点名称保持一致



2.GCP配准和控制点报告的点可在剖面中显示



3.优化树木顶部颜色(左：优化前，右：优化后)



天空色的优化，需要在输出设置里面，勾选"优化天空色"



注意：开启天空色优化会减慢赋色速度大约1-2倍



高斯重建模块

新增

1.新增高斯数据颜色调整功能

 
左：颜色调整前；右：颜色调整后

2.新增高斯窗口对WSAD快捷键的前后右左移动支持

优化

1.提升65%高斯数据渲染效率，已Demo数据为例，平均帧由30帧/s提升至50帧/s，且通过数据类型的转换与压缩

将显存占用降低20%左右。

2.使用自适应密度控制高斯重建算法，更精确地拟合模型的实际形状，从而在关键区域增强细节表现。提高了模型

的视觉保真度。

 
左：算法优化前；右：算法优化后

3.支持未创建测图工程时，直接导入高斯数据进行查看

4.高斯和3D窗口对↑↓快捷键响应为前后移动



平台

新增

1.全景/平面影像新增窗口快捷跳转按钮，可在窗口点击箭头实现上下帧切换

2.新增定义坐标系功能，支持重新定义数据的UCS坐标系

3.新增ASCII重投影功能，支持对单点或ACISS文件进行重投影

4.新增裁剪长距离点云功能，支持对重复采集且距离较远的点云数据进行自动计算并剔除

5.新增栅格表面分析工具，支持坡度、坡向、山体阴影、粗糙度计算等

6.新增栅格字段计算器，可对栅格数据进行波段运算

优化

1.优化组合显示中的点云按文件显示，支持随机色或设置颜色条

2.优化图像标注的背景显示

3.优化图像标注标签导入导出

4.优化矢量编辑重绘功能对多边形的支持

5.优化矢量编辑的拆分或合并多边形功能，将其重构为拆分功能和合并功能，并支持线、多边形

6.优化矢量编辑移动功能，将其原本的右键移动至重构为单独的功能

7.优化指定点颜色功能，支持预览与撤销



8.优化点云赋色功能，支持按半径掩膜、赋色平滑与天空色优化操作

9.优化转换轨迹为矢量功能，支持按距离抽稀

10.修复0-65535强度范围的数据无法计算平均强度的问题

11.修复生成栅格坐标系的问题

12.修复Local坐标系定义问题

13.修复角度、坡度量测显示异常问题

14.修复15G+点云数据深度学习分类异常闪退问题

15.优化软件激活管理页面模块码显示



道路分析模块

优化

1.修复多次进行电力线限高分析导出报告报错的问题

2.修复基于稀疏点云生成DEM的空洞问题



城市林业模块

新增

1.生态景观可视域分析/批处理可视域分析功能新增视锥体模式，可在任意位置或相机曝光点位置按照设置的视锥体

参数进行模拟，并生成点云模拟图



LiDAR360MLS V8.1.0更新说明

(新)高斯重建模块

BP模块

Geo模块

平台

全息测绘模块

建筑制图模块

道路分析模块

道路建模模块

城市林业模块



(新)高斯重建模块

新增

1.新增高斯重建模块，支持LiGrip O1Lite、LiGrip H300手持数据进行一键重建

2.支持高斯模型的导入和导出，支持格式转换

3.支持高斯模型显示渲染、测量、选择裁切编辑、测图

4.支持高斯窗口和3D窗口/全景窗口进行联动

5.支持高斯数据按视角漫游、按轨迹漫游

注：

高斯重建模块的重建功能需申请新模块授权，其他显示浏览测量等功能有LiDAR360MLS平台模块或BP
模块即可使用

该模块具体操作说明请查看用户手册或教程视频



BP模块

新增

1.支持断点续扫数据解算

 
断点续扫解算之后，点云大致在一起，减少了在拼接时的旋转平移操作

2.批处理界面点击结果可直接打开数据目录



3.SLAM log回归：可直接在软件界面看到软件运行的LOG

4.简化SLAM界面：在新建SLAM工程后，只展示SLAM有关界面

5.支持GNSS+GCP：支持客户在使用GNSS 得到绝对坐标之后，通过GCP转换到其他坐标系



6.支持自动切换算法：在默认算法失败时，程序会自动切换更加严格的SLAM算法（最多切换4次），以提高解出

率。在4次切换均未成功解算时，保留最佳的解算结果（以解算帧数最多的为最佳）

7.全景刺点小窗口显示二维点：支持在相机标定时，小窗口显示标记点



8.参数设置未保存提醒：距离滤波修改，输出模式修改，赋色模式修改会自动提醒参数未保存

9.新增点云合并选项：可自定义选择输出时，是否合并点云。最终合并的点云保存在Result文件夹





优化

1.优化着色色斑情况（左：8.0 右：8.1)



2.优化INSTA相机的全景提取流程

采用自研程序进行全景照片拼接，去掉了中间全景视频拼接的步骤。全景提取更加快速，程序更加稳定，不易被杀

毒软件误杀



3.修复RTK不支持七参数设置的问题

4.修复输出原始影像崩溃问题

原始影像为原始的照片以及对应的POS，O1-LITE原始的为1个鱼眼镜头，INSTA的则为2个鱼眼镜头文件夹



5.修复主界面下的设置坐标系不生效的BUG

6.去掉LINAV的中文



7.拼接时，首尾相连限制

8.修复O1-LITE少数情况下地面点缺失的问题



9.蓝底修复:蓝色为底的物体上，会导致的灰色现象

10.SLAM界面添加的参考点云禁止配准功能

11.修复GCP控制点中文名称bug





Geo模块

新增

1.航带拼接设置界面，新增固定分段参数设置，导入当前工程对应的轨迹段文件，在执行航带拼接时软件将不对选

中轨迹所对应的点云数据进行处理。

2.轨迹解算参数设置解界面，基站定位模式支持自定义输入基站坐标 x, y, z值。

3.任务列表界面增加结果按钮及输出log显示，并且对各步骤Log进行整合，点击打开日志文件夹按钮后，可以方便

查看已将各步骤整合的Log文件。



优化

1.对任务列表中进度条的进度显示进行了优化。

2.轨迹解算参数设置解界面中的自动修复轨迹跳变功能，同时支持z方向和在停车位置xy方向跳变轨迹修复。

3.配准步骤中的手动编辑功能，交互模式更友好。点击应用按钮后Registration窗口不会关闭，可自由切换link。





平台

新增

1.新增地面点分类，该分类功能基于三角网滤波方式。且将原本的地面点分类功能更名为CSF地面点分类

2.新增提取中位地面点功能

左：地面点；右：中位地面点

3.新增矢量缓冲区功能，可交互式进行缓冲区分析



4.新增简化功能，根据不同算法对线对象进行简化，并将原本的简化功能更名为移除节点

5.CAD插件新增管理样式、定义样式、编辑样式等相关功能，支持点图层进行符号化，线、注记图层进行样式变

更，并支持按唯一值编辑样式

6.新增去冗余功能，可提取多趟采集的冗余数据，减少数据量

7.新增分组和探测移动对象功能，可搭配深度学习分类后的数据，快速的再分离移动目标

优化

1.测图工程Limmp文件版本升级，优化文件组织

注意：由于文件版本升级V8.0系列软件无法打开V8.1的Limmp工程，V8.1软件兼容之前所有版本产生的

Limmp工程

2.软件启动页优化，新增学习资源，可直接点击查看教程视频、FAQ及申请软件试用



3.优化体积量测功能的算法与界面

4.优化基于矢量的剖面功能，支持进行分类编辑

5.优化计算法向功能，支持有轨迹的情况下基于轨迹进行计算

6.优化矢量拉伸裁切功能的交互



全息测绘模块

优化

1.优化地图要素训练导入shp模板功能，支持将shp字段内容设置为模板名称及调整模板方向与节点顺序



建筑制图模块

新增

1.新增自定义面图层通过图层右键转换为基准面的功能，方便外部导入的矢量直接作为基准面进行后续的绘制

注：当自定义面图层已经是基准面图层后，右键菜单将不显示此按钮



道路分析模块

新增

1.新增放置分幅功能，支持多种数据分幅方式

2.新增从相片生成正射影像功能，支持从全景/平面影像创建点云的正射影像

优化

1.优化净空分析功能，支持净空分析面颜色修改，支持自定义面绘制时绘制横平（快捷键H）竖直（快捷键Ｖ）的

线



道路建模模块

新增

1.新增手动添加立方体、柱体、椎体、多边形体模型功能

2.新增建筑模型自动和手动两种方式提取纹理功能

3.新增切换光照功能

优化

1.优化导出道路模型功能，新增osgb格式导出和合并后的obj格式导出，并同时支持导出带偏移量的LAS格式点云





城市林业模块

新增

1.新增统计净空点功能，当单木点云参与过净空分析后，可将单木净空ID自动统计到单木属性表中，方便进行危险

点查询

 



LiDAR360MLS V8.0.0.5 更新说明

1.修复已赋色数据进行GCP报错saveimglist失败的问题；

2.修复软件其他BUGs.



LiDAR360MLS V8.0.0.4 更新说明

1.修复软件界面语言切换问题

2.SLAM解算工程

2.1 支持FLIGHTS SCAN HANDY数据解算

2.2 修复GCP 之后点云赋色混乱的问题

2.3 修复GCP时勾选赋色，不勾选滤波，导致无赋色的问题

3.车载解算工程

3.1 优化轨迹跳变与修复功能

3.2 修复航带拼接控制点报告导出问题

3.3 修复GCP功能无法导入低版本控制点文件问题

3.4 修复点大小为0时GCP功能无法刺点的问题

4.测图工程

4.1 修复测图工程航带拼接无法添加工程的问题

4.2 修复断面分析因类别选择错误的异常闪退问题

4.3 修复全景测量结果异常问题

4.4 修复贴地功能无法设置向下生长参数为负值的问题

4.5 修复软件其他BUG



LiDAR360MLS V8.0.0.3 更新说明

1.SLAM解算工程

1.1 修复英文系统下中文路径导致程序失败的问题

1.2 修复车载和林业模式下赋色失败问题

1.3 修复GCP模式下偶发精度损失问题

1.4 修复背包数据偶发解算失败的问题

1.5 优化林业模式下照片提取规则

1.6 其他GNSS有关BUG修复

2.车载解算工程

2.1 修复航带拼接过程中控制点纠偏的问题

3.测图工程

3.1 优化体积量测功能参数界面单位显示

3.2 修复道路标识训练导入外部矢量崩溃的问题

3.3 修复导出矢量复选框勾选崩溃的问题

3.4 修复导入geojson属性丢失的问题

3.5 修复矢量移动绝对模式下修改Z值无效的问题

3.6 修复字段计算器多次计算崩溃的问题

3.7 修复轨迹跳变修复重新解算点云崩溃的问题

3.8 修复软件初次激活页面语言显示的问题

3.9 修复其他问题



LiDAR360MLS V8.0.0.2 更新说明

1. 修复闰年10月开始时，GNSS同步问题导致的SLAM轨迹和GNSS轨迹不对应的问题

2. 修复解算工程空格引发的拼接配准异常问题

3. 修复立面测量模块导出DXF后CAD无法打开的问题

4. 修复立面多边形面积计算的问题

5. 修复道路设施探测多次运行退出异常的问题

6. 修复生态景观批量提取结果存储的问题

7. 修复解算工程选择.o和.p文件偶发崩溃的问题

8. 修复可通过性分析异常闪退的问题

9. 修复特殊数据归一化问题

10. 修复旧版本BP软件导出的1.4版本las无法导入的问题



LiDAR360MLS V8.0.0 更新说明

软件版本更新至8.X
1.新增数据解算模块

1.1 全新数据解算流程，数据处理更加简单清晰

1.2 一键批量解算LiGrip、LiBackpack、LiMobile设备采集数据

1.3 支持LiGrip输出高密度的点云数据，数据效果更加逼真

1.4 新增单/多工程间配准及编辑工具

1.5 新增SLAM闭环编辑工具

1.6 新增SLAM标定参数更新功能

1.7 全新的数据输出目录，成果交付更加便捷

1.8 新增解算转测图功能功能

1.9 新增解算工程结果整理功能

2.智能提取

2.1 新增图像标注功能

2.2 新增基于SAM的辅助标注模式

2.3 新增遮罩制作功能

2.4 新增训练图像深度学习模型功能

2.5 新增用训练模型检测或分割目标功能

2.6 新增3D映射功能

3.新增道路建模模块

3.1 新增道路区域制作功能

3.2 新增道路自动建模功能

3.3 新增道路设施自动建模功能

3.4 新增模型纹理管理器

3.5 新增路面构建功能

3.6 新增道路设施、建筑单图层建模功能

3.7 新增道路场景导入与导出

3.8 新增模型符号库导入扩展功能

3.9 新增模型选择

3.10 新增模型编码设置功能



3.11 新增按要素数据设置模型编码功能

3.12 新增按要素属性缩放/绝对缩放模型功能

3.13 新增按要素数据旋转/水平旋转/相对旋转功能

3.14 新增模型移动编辑功能

3.15 新增模型导出第三方obj格式功能

4.资产普查

4.1 新增基于模板的道路标识训练与推理功能

4.2 新增北美道路标线提取模型

4.3 新增生成强度图功能

4.4 新增平均强度计算功能

4.5 新增道路设施训练功能

4.6 新增自定义模型的道路设施探测

4.7 新增矩形模式的单体编辑

4.8 优化道路矢量提取功能

4.9 优化单体编辑功能

5.道路分析

5.1 新增基于图像的道路破损检测

5.2 新增道路破损交互式编辑

5.3 全新的道路断面分析流程

5.4 新增基于道路断面方式的地形关键点生成

5.5 新增沿断面线提取点云功能

5.6 新增断面参数导出到矢量功能

5.7 新增基于点云的DEM/DSM生成

5.8 新增基于TIN的DEM/DSM生成

5.9 优化IRI、RDI等参数的计算

6.城市林业

6.1 新增矩形模式的单木编辑，并可通过对编辑区域进行范围、角度、位置的变换

6.2 新增单木点选功能

6.3 新增按表添加附加属性功能

6.4 新增批处理可视域分析功能

6.5 优化单木分割算法

6.6 优化归一化算法



6.7 优化单木编辑功能

6.8 优化专题图生成功能

7.平台

7.1 全系功能新增支持英尺等单位

7.2 新增基于矢量的横纵剖面功能

7.3 新增点云配准功能

7.4 新增点云转COPC功能

7.5 新增点云转结构化E57功能

7.6 新增点云转PCD功能

7.7 新增定义单位功能

7.8 新增转换投影面高程功能

7.9 新增转换关系计算功能

7.10 新增高程跳转功能

7.11 新增高程调整报告

7.12 新增指定点颜色功能

7.13 新增格网统计

7.14 新增影像导出Orbit格式

7.15 新增矢量加密功能

7.16 新增矢量简化功能

7.17 新增标注转注记功能

7.18 新增矢量转换工具

7.19 新增矢量提取分析

7.20 新增叠加分析

7.21 新增近邻分析

7.22 新增矢量投影和坐标转换

7.23 新增属性筛选功能

7.24 字段计算器内置函数扩充300+

7.25 新增Python脚本编写功能

7.26 新增添加经纬度高功能

7.27 新增栅格转换工具

7.28 新增栅格投影和坐标转换功能

7.29 新增显示标签功能



7.30 新增3D联动功能

7.31 新增点云、矢量、模型、轨迹在全景窗口显示控制设置功能

7.32 新增栅格窗口显示设置

7.33 新增栅格影像量测工具

7.34 新增转换轨迹为矢量功能

7.35 新增CAD插件，无需格式转换，直接打开带属性成果文件

7.36 新增平铺窗口设置

7.37 新增Tab窗口设置

7.38 新增窗口联动

7.39 新增卷帘功能

7.40 新增转到功能

7.41 新增3D鼠标支持

7.42 新增打开日志文件功能

7.43 优化las、e57等格式的导出

7.44 优化体积量测算法

7.45 优化矢量调整功能

7.46 优化注记图层的导出，支持导出DXF格式



LiDAR360MLS V7.2.2 更新说明

1. 优化了全景相机和平面相机的缩放窗口大小。

2. 修复了点云中EXIF导出时没有坐标系的问题。

3. 修复了全景相机和平面相机缩放窗口中不显示图像的问题。

4. 修复了图像窗口中绘制矢量的问题。

5. 修复了授权激活的问题。



LiDAR360MLS V7.2.1 更新说明

1.平台

1.1 添加了通过右键点击点图层来导入TXT文件的支持。

1.2 在目录树上右键点击时，增加了删除功能的二次提示。

1.3 优化了TXT/CSV导入时的效率问题。

1.4 修复了第三方矢量数据导入失败的问题。

1.5 解决了基于时间提取功能中结果文件大小随时间增加而增加的问题。

1.6 修复了导入多站E57数据的问题。

1.7 修复了平面相机校准中异常点选择的问题。

2.SLAM模块

2.1 在slamprocess下的LOG.TXT中添加了SLAM的设置参数信息。

2.2 优化了使用延时模式时（使用户外模式，按距离着色）的颜色断裂问题。

2.3 保持林业输出参数与一般模式相同。

2.4 修复了某些O1-LITE设备彩色点云中出现黑色条纹的错误。

2.5 修复了点击软件右上角登录界面上的应用程序后无响应的错误。

2.6 修复了由于IMU后面没有数据导致SLAM处理卡住的错误。

2.7 修复了O1 LITE在隧道模式下立即出错的错误。

2.8 修复了GCP功能使用小坐标时点云不正确的错误。

2.9 修复了使用H120背包时出现黑色条纹的错误。

2.10 修复了设备长时间静止时内存崩溃的错误。

3.平面图模块

3.1 优化了类别设置界面。

3.2 优化了类别命名问题。

4.矢量编辑

4.1 优化了重塑线的交互方式。

4.2 优化了移动矢量的交互方式。

5.道路分析模块

5.1 优化了道路横断面IRI参数的计算。

5.2 优化了道路破损的最小参数阈值。

5.3 修复了道路横断面导出DXF的问题。

5.4 修复了桥面高度限制在剖面窗口中不显示测量值的问题。



5.5 修复了电力线高度限制导致的崩溃问题。

5.6 修复了净空分析中自定义范围窗口不显示的问题。

6.城市林业模块

6.1 添加了圆形和矩形选择区域的种子点提取方法。

6.2 增加了通过CSV导入种子点的功能。

6.3 优化了大规模数据分割的效率。

6.4 优化了种子点更新的效率。

6.5 优化了在单个树木参数计算期间不更新参数。

6.6 修复了外部导入种子点的坐标转换问题。



LiDAR360MLS V7.2.0 更新说明

1. 支持LiGrip和LiBackpack数据处理。

2. 提高了SLAM计算的成功率。

3. 提升了SLAM计算的效率。

4. 确保了数据采集端和后处理端的一致性。

5. 优化了点云着色。

6. 添加了平面图模块。

7. 为平面图添加了自动矢量化功能。

8. 为平面图矢量添加了DXF导出功能。

9. 添加了一键导出蓝图的功能。

10. 支持相交和垂直线绘制模式。

11. 支持线的相交、合并、打断和移动。

12. 支持顶点编辑。

13. 支持长度、面积、角度测量。

14. 添加了点云多边形截面展开功能。

15. 添加了点云曲面截面展开功能。

16. 添加了点云圆柱截面展开功能。

17. 支持点云X-ray渲染。

18. 为点云添加了增强的表面渲染。

19. 为全景/平面图像添加了隐私模糊功能。

20. 为全景/平面图像添加了EXIF更新功能。

21. 为点云添加了亮度对比度导出功能。

22. 添加了点云矢量裁剪功能。

23. 添加了截面移动步长调整设置。

24. 支持繁体中文语言包。

25. 添加了线相交功能。

26. 为线绘制功能的右键单击添加了自动关闭模式。

27. 为属性字段添加了精度设置功能。

28. 添加了全局提取种子点的功能。

29. 修复了导出时DXF图层样式丢失的问题。

30. 修复了无法通过TXT导入的点图层导出矢量失败的问题。

31. 优化了铁路轨道检测功能，支持类别筛选。

32. 优化了电力线检测功能，支持类别筛选。

33. 修复了导出DXF图层名称异常的问题。

34. 优化了道路纵断面参数的计算结果。

35. 优化了道路破损检测。

36. 修复了其他错误。



LiDAR360MLS V7.1.1 更新说明

1. 优化了正射影像密度图导出功能。

2. 优化了从表格导入shp文件的功能，支持直接导入为点、线和面，并支持坐标转换。

3. 优化了轨迹跳跃检测和修复功能。

4. 修复了剖面模块中手动编辑标签设置的问题。

5. 修复了AMD显卡显示问题。

6. 修复了图像列表更新问题。

7. 修复了轨迹版本读取问题。

8. 修复了节点编辑崩溃问题。

9. 修复了软件中的其他错误。



LiDAR360MLS V7.1.0 更新说明

1. 增加了点云亮度对比度设置功能。

2. 增加了截图位置设置功能。

3. 增加了项目组织功能。

4. 增加了从表格中导入点图层的功能。

5. 增加了图像文件更新功能。

6. 增加了数据转换功能。

7. 增加了轨迹中侧向跳跃的检测和校正功能。

8. 增加了铁路检测功能。

9. 增加了将XYZ添加到属性表的功能。

10. 增加了以CSV格式导出点图层的能力。

11. 增加了基于属性的图层样式设置功能。

12. 增加了单株树木方向测量的功能。

13. 增加了导出单株树木报告的功能。

14. 优化了体积测量算法，支持类别筛选和基于选定向量的计算。

15. 修复了导出为DXF时无法复制的问题。

16. 优化了软件界面，区分了中文和英文提示。

17. 优化了特性报告，区分了中文和英文报告。

18. 修复了空中条带拼接中影像数据更新的问题。

19. 优化了控制点校正功能，支持RGB信息上的连接点。

20. 优化了点云着色算法。

21. 优化了线性特征提取功能。

22. 优化了线转点、点转线、表面构建等功能的操作。

23. 增强了移动、平行复制等功能的交互操作。

24. 扩展了线转点功能，支持将线向量的所有节点转换为点图层。

25. 优化了单株树木分割的算法和流程。

26. 增强了生态景观分析中创建专题图的功能，现在支持为多个文件独立生成专题图。

27. 修复了软件中的其他错误。



LiDAR360MLS V7.0.0 更新说明

软件版本更新至7.X
1.平台

1.1 增加了点云数据格式批量转换功能。

1.2 增加了可配置的项目模板。

1.3 增加了geojson数据格式的导出功能。

1.4 增加了正射影像窗口，支持正射影像的显示、测量和绘图。

1.5 增加了基于不同属性的点云数据多窗口显示模式。

1.6 为轨迹增加了附加属性。

1.7 增加了在曲面内选择的工具。

1.8 增加了体积测量报告功能。

1.9 增加了两阶段的体积测量功能。

1.10 增加了点云重新处理功能。

1.11 增加了对点云属性的附加操作功能。

2.增加了点云工具模块

2.1 增加了SOR过滤功能。

2.2 增加了噪声过滤功能。

2.3 增加了点云重采样功能。

2.4 增加了点云合并功能。

2.5 增加了基于地面点的归一化功能。

2.6 增加了去归一化功能。

2.7 增加了点云法线计算功能。

2.8 增加了GPS时间转换功能。

2.9 增加了投影定义功能。

2.10 增加了坐标转换功能。

2.11 增加了基于附加属性的提取功能。

3.预处理

3.1 增加了移动激光扫描点云的上色功能。

4.点云分类与提取

4.1 为SLAM设备获取的室内、室外、地下停车场场景点云数据增加了分类预训练模型。



4.2 增加了自定义深度学习分类功能。

4.3 增加了平面检测功能。

4.4 增加了圆柱体检测功能。

4.5 增加了按覆盖分类的功能。

4.6 增加了区域增长功能。

5.要素提取

5.1 支持自动提取各种类型的道路标记。

5.2 支持合并车道线。

5.3 增加了杆种子点转换功能。

5.4 增加了杆种子点更新功能。

5.5 增加了杆种子点编辑功能。

5.6 增加了车辆和建筑物的单独分割功能。

6.矢量编辑

6.1 增加了基于图像（全景、平面、正射影像）的矢量绘制和编辑功能。

6.2 增加了半径圆和直径圆绘制功能。

6.3 增加了贝塞尔和B样条曲线绘制模式。

6.4 增加了跟踪绘制模式。

6.5 增加了点到线转换功能。

6.6 增加了线到点转换功能。

6.7 增加了多边形到线转换功能。

6.8 增加了线到多边形转换功能。

6.9 增加了图层打断图层功能。

6.10 增加了构建表面功能。

6.11 增加了多部分到单部分特征的功能。

6.12 增加了几何拓扑编辑功能。

6.13 增加了辅助线模式。

6.14 增加了字段计算器。

6.15 增加了对象照片数据库存储功能。

6.16 增加了属性质量检查工具。

6.17 增加了几何质量检查工具。

7.道路分析

7.1 增加了自定义净空分析功能。



7.2 增加了相交线净空分析功能。

7.3 增加了桥梁高度限制分析和分析报告功能。

7.4 增加了城市配电线路分析和分析报告功能。

7.5 增加了道路损坏检测功能。

7.6 增加了路面状况指数（PCI）计算及报告生成功能。

7.7 增加了纵断面分析功能。

7.8 增加了模型关键点提取功能。

7.9 增加了道路TIN生成功能。

7.10 增加了车辆碰撞模拟分析功能。

8.增加了城市林业模块

8.1 增加了种子点转换功能。

8.2 增加了种子点更新功能。

8.3 增加了种子点编辑功能。

8.4 增加了基于种子点的树木高度和直径计算功能。

8.5 增加了城市树木参数测量功能。

8.6 增加了基于TreeID的点云提取功能。

8.7 增加了包括胸径、高度、冠幅、冠长、冠径、南北冠径、东西冠径、冠基高、角度、面积等参数的测量功能。

8.8 增加了生态景观专题图，支持绿视率（GVR）、绿量、天空可视因子（SVF）等。

8.9 增加了生态景观报告生成功能。

8.10 增加了生态景观模拟分析功能。

9.扩展了基于强度、高度和RGB属性的正射影像导出功能。

10.优化了图像和矢量的链接设置。

11.修复了软件中的其他错误。



LiDAR360MLS V2.0.4 更新说明

1. 优化了节点编辑功能，支持通过拾取Z值来快速修改，并增加了“Z值”和“移动到”功能。

2. 支持使用各种矢量选择工具来改变线条方向，并优化了快捷键和提示信息。

3. 支持导入Riegl MMS全景图像文件，并优化了Orbit格式。

4. 在计算单木参数时，支持了南北冠幅（SN）、东西冠幅（EW）、冠长（CL）和冠宽（CW）。

5. 更新了轨迹数据。

6. 修复了Ligeo和LiFuser-BP项目打开失败的问题。

7. 修复了条带调整的问题。

8. 修复了水平截面拖动无效的问题。

9. 修复了软件中的其他错误。



LiDAR360MLS V2.0.3 更新说明

1.新增了2D模式。

2.优化了水平截面功能。

3.优化了编辑顶点功能。

4.优化了贴合地面功能。

5.优化了矢量对象与对应全景图像窗口的联动跳转功能。

6.修复了软件中的其他错误。



LiDAR360MLS V2.0.2 更新说明

1.支持从模板创建工程。

2.添加了导入GPKG文件的功能。

3.添加了道路破损报告导出功能。

4.添加了净空分析报告导出功能。

5.添加了DXF和KML文件的导入和导出功能。

6.添加了虚线批量绘制模式。

7.为人行横道和停车位添加了自定义模板绘制方法。

8.添加了线平滑功能。

9.支持了车道线和道路边缘检测，并可通过快捷键在半自动和手动模式之间切换。

10.支持了图层重命名功能。

11.支持了矢量对象与对应全景图像窗口的联动跳转。

12.修复了软件中的其他错误。



LiDAR360MLS V2.0.1 更新说明

1.优化了导入轨迹时的字段选择限制。

2.优化了目录树的右键菜单。

3.优化了矢量导出功能的界面。

4.优化了目录树层级清空时的提示信息。

5.修复了数据库存储问题。



LiDAR360MLS V2.0.0 更新说明

软件更名为LiDAR360MLS
为了将该软件开发成一个通用的地面移动激光扫描（MLS）点云处理软件平台，软件名称已更改为

LiDAR360MLS。

1.新建工程

1.1. 支持拖放点云以创建新项目，并保存至指定路径。

1.2. 支持导入LiFuser-BP和LiGeo的原始项目。

1.3. 支持市场上超过90%的移动测量设备（如Trimble MX9、Leica Pegasus、Orbit Pos等）的点云和全景数据导

入软件。

2.数据库

2.1. 支持用于矢量存储的数据库。

2.2. 支持在数据库中添加、删除、修改和查询图层。

3.基础平台

3.1. 添加了点云和矢量投影转换功能。

3.2. 支持点云格式转换。

3.3. 支持点云选择、裁剪等基本工具。

3.4. 支持矢量数据格式转换。

3.5. 支持类别显示，涵盖0-255个类别。

3.6. 支持彩色正射影像的横截面导出。

3.7. 支持移动测量设备的行进方向箭头和默认视图设置。

4.矢量编辑

4.1. 为移动功能添加了右键菜单，支持按指定距离和方向移动。

4.2. 添加了任意多边形、圆形选择、球选择、随机选择、三维选择和圆柱选择。

4.3. 添加了多边形组合和拆分功能。

4.4. 添加了一对多打断功能。

5.符号库与标注

5.1. 添加了要素符号化功能。

5.2. 支持国内标准道路设施符号库。

5.3. 支持常用符号库。

5.4. 支持符号编号存储。

5.5. 支持为采集的点要素设置符号。



5.6. 支持符号修改。

5.7. 添加了标注功能。

5.8. 支持标注图层。

5.9. 支持将标注应用于独立对象。

5.10. 支持将标注应用于对象节点和边。

5.11. 支持三维、高程标注。

5.12. 支持标注样式修改。

5.13. 添加了图层标注功能。

5.14. 支持所有图层属性用于标注显示。

5.15. 可为标注配置样式。

5.16. 便于属性输入等操作。

5.17. 新增了矢量线对象方向显示。

6.道路特征提取模块

6.1. 添加了带状特征的模板提取功能。

6.2. 添加了单段分割功能。

6.3. 添加了单个编辑功能。

6.4. 添加了单个参数提取功能。

6.5. 添加了基于AI的道路表面标线识别功能。

6.6. 添加了道路表面标线识别的批处理功能。

6.7. 添加了基于AI的道路设施批量提取。

7.点云分类

7.1. 支持点云深度学习分类。

7.2. 支持基于多边形的点云分类。

7.3. 支持基于矢量线的点云分类。

7.4. 支持空中噪声分类。

7.5. 支持地下分类。

7.6. 支持地面以上点分类。

7.7. 支持分离低点。

7.8. 支持离群点分类。

7.9. 支持邻近点分类。

7.10. 支持地面点分类。

7.11. 支持按属性分类。



7.12. 支持按簇大小分类。

8.点云提取

8.1. 支持按类别提取。

8.2. 支持按高程提取。

8.3. 支持按强度提取。

8.4. 支持按GPS时间提取。

8.5. 支持按回波次数提取。

9.平面相机浏览测量

9.1. 添加了平面相机数据与点云叠加浏览显示。

9.2. 添加了平面相机测量功能。

9.3. 添加了平面相机校准功能。

9.4. 添加了平面相机畸变校正功能。

10.车辆点云预处理

10.1. 支持轨迹分割。

10.2. 支持激光瞄准。

10.3. 支持轨迹质量检查和修复。

10.4. 添加了控制点校正功能。

10.5. 添加了条带调整功能。

11.道路分析模块

11.1. 添加了道路损坏检测功能。

11.2. 添加了净空分析功能。

11.3. 添加了视野分析功能。

11.4. 添加了道路断面分析功能。

11.5. 添加了道路横断面参数提取功能。



LiDAR360MLS V1.2.0 更新说明

1.支持垂直绘制

2.支持水平辅助线绘制

3.支持范围线绘制

4.支持基于参考线/范围线进行剖面截取并做出调整

5.支持绘制建筑立面的基本元素

6.支持建造线绘制

7.支持阵列绘制

8.支持平移和旋转

9.支持导出DXF和正射影像

10.增加了快捷键配置功能

11.增加了图层管理功能

12.增加了组合显示功能

13.增加了交叉绘制和垂直绘制功能

14.增加了捕捉模块

15.优化了矩形交通标志的绘制方法



LiDAR360MLS V1.1.0 更新说明

1.增加了数据块模块

1.1. 支持轨迹分割

1.2. 支持区域块节点编辑

1.3. 支持区域块合并

1.4. 支持基于块的点云分割

1.5. 支持区域块选择性显示

1.6. 支持区域块及其标签的显示和隐藏

2.增加了更多的道路特征模板符号库

2.1. 支持各种类型的箭头准星绘制

2.2. 支持根据模板绘制井盖、停车位和排水沟盖板

2.3. 支持根据模板绘制交通标志

2.4. 支持中英文字符绘制

2.5. 支持根据模板绘制非机动车标志和禁止掉头标志

3.增加了模板匹配功能

3.1. 支持基于默认模板的自动矢量化匹配

3.2. 支持自定义特征模板以及自动矢量化或手动矢量化

4.增加了多类型矢量编辑功能

4.1. 支持修改线特征的形状

4.2. 支持在绘制矢量时追踪其他矢量

4.3. 支持点断线、线断线、线断面

4.4. 支持矢量贴纸

5.增加了属性表计算和预定义功能

5.1.增加了属性批量填充功能

5.2. 增加了线特征长度计算功能

5.3. 增加了字符替换功能

6.增加了节点编辑功能

6.1. 支持单独修改节点坐标值

6.2. 支持批量修改节点Z值

7.增加了修改项目的功能

8.增加了图层矢量复制功能



8.1. 支持同一图层上元素的复制

8.2. 支持不同图层之间的矢量几何复制
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